Программа 
итогового контроля по курсу  «Адаптивные системы управления»  на 2023-2024 учебный год 


Экзамен будет проводиться письменно оффлайн.

Критерии оценки (Шкала оценки):

	«отлично» -
	А
	4,0
	95-100

	
	А-
	3,67
	90-94

	«хорошо» -  
	В+
	3,33
	85-89

	
	В
	3,0
	80-84

	
	В-
	2,67
	75-79

	
	С+
	2,33
	70-74

	«удовлетворительно» - 
	С
	2,0
	65-69

	
	С-
	1,67
	60-64

	
	D+
	1,33
	55-59

	
	D-
	1,0
	50-54

	«неудовлетворительно» -  
	FX
	0,5
	25-49

	
	F
	0
	0-24





Для того, чтобы сдать экзамен, студент должен знать следующие темы:
	1
	Введение в нелинейные системы автоматического управления

	2
	Классификация и характеристики нелинейных элементов 

	3
	Метод фазовой плоскости для исследования нелинейных систем автоматического регулирования

	4
	Метод гармонической линеаризации 

	5
	Метод гармонического баланса

	6
	Исследование нелинейных систем с помощью статистической линеаризации

	7
	Абсолютная устойчивость вынужденного процесса в нелинейной системе

	8
	Теоремы прямого метода Ляпунова и их применение

	9
	Критерии устойчивости нелинейных систем автоматического управления

	10
	Оценка качества нелинейных систем автоматического управления

	11
	Квантование и модуляция сигналов. 

	12
	Дискретное преобразование Лапласа. Z-преобразование

	13
	Структурные преобразования дискретных систем автоматического управления

	14
	Критерии устойчивости дискретных систем автоматического управления

	15
	Адаптивные системы автоматического регулирования
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